
Sveučilište u Rijeci 

Pomorski fakultet u Rijeci 

Zavod za nautičke znanosti 

Kolegij: Elektronička navigacija 

Smjer: Nautika i tehnologija pomorskog prometa 
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MMSI Ubacuje se pri ugradnji. Ovaj podatak se izmjenjuje 

ukoliko brod promijeni vlasnika.  

Pozivni znak i ime broda  Ubacuje se pri ugradnji. Ovaj podatak se izmjenjuje 

ukoliko brod promijeni vlasnika.  

IMO broj  Ubacuje se pri ugradnji. Jedinstveni podatak koji prati 

brod kroz cijeli eksploatacijski vijek.  

Dužina i širina  Ubacuje se pri ugradnji. Izmjenjuje se ako dođe do 

promjena.  

Vrsta broda  Ubacuje se pri ugradnji. Izmjenjuje se ako dođe do 

promjena.  

Položaj antene  Ubacuje se pri ugradnji. Izmjenjuje se ako dođe do 

promjena.  



Položaj broda Automatsko ažuriranje preko DGPS senzora spojenog na AIS. Točnost ± 10 

metara.  

Vrijeme u UTC Automatsko ažuriranje preko DGPS senzora spojenog na AIS  

Kurs preko dna  Automatsko ažuriranje preko DGPS senzora spojenog na AIS, ukoliko uređaj 

daje taj podatak. Podatak može biti nedostupan  

Brzina preko dna  Automatsko ažuriranje preko DGPS senzora spojenog na AIS, ukoliko uređaj 

daje taj podatak. Podatak može biti nedostupan  

Kurs kroz vodu  Automatsko ažuriranje preko senzora spojenog s kompasom  

Navigacijski status  Ove podate ručno unosi časnik u straži i izmjenjuje po potrebi. Tipovi poruka: 

plovi uz pomoć vlastitog pogona, usidren,  nesposoban za manevriranje, 

ograničene sposobnosti manevriranja,  privezan, ograničen svojim gazom, 

nasukan, zauzet ribolovom, jedrenjak  

Kutna brzina  Automatsko ažuriranje preko senzora kutne brzine ili žiro kompasa. Podatak 

može biti i nedostupan.  

Kut nagiba  Automatsko ažuriranje preko senzora inklinometra. Podatak može biti 

nedostupan.  

Posrtanje i valjanje  Ovaj podatak može biti nedostupan.  



Gaz broda Unosi se ručno na početku putovanja i izmjenjuje ukoliko dođe do 

promjena. 

 

 

Opasni teret 

Unosi se ručno na početku putovanja prema vrsti opasnog tereta: 

 

 DG (Dangerous Goods) 

 HS (Harmful Substances) 

 MP (Marine Pollutants) 

 

Podaci o količini mogu biti izostavljeni. 

Luka odredišta i ETA Unosi se ručno na početku putovanja i ažurira po potrebi 

Plan putovanja Unosi se ručno na početku putovanja i ažurira po potrebi Unosi se 

ručno na početku putovanja i ažurira po potrebi. Podatak se daje 

ovisno o odluci zapovjednika broda 
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Status broda 

 

 

Frekvencija osvježavanja podataka 
  

Usidren 

 

 

3 minute 

  

0 – 14 čvorova 

 

 

12 sekundi 

  

0 – 14 čvorova, promjena kursa 

 

 

4 sekunde 

  

14 – 23 čvorova 

 

 

6 sekundi 

  

14 – 23 čvorova, promjena kursa 

 

 

2 sekunde 

  

>23 čvora 

 

 

3 sekunde 

  

>23 čvora i promjena kursa 

 

 

2 sekunde 

 





































 







 

 



 



 







 



























 svi brodovi moraju odmah nakon ulaska u eksploataciju ako su izgrađeni 

01.07.2002. na dalje 

 postojeći brodovi konstruirani prije 01.07.2002. prema slijedećem rasporedu: 

• putnički brodovi, ne kasnije od 01.07.2003. 

• tankeri, ne kasnije od prvog pregleda sigurnosne opreme nakon 

01.07.2003. 

• brodovi od 50.000 BT i više (osim putničkih i tankera), ne kasnije od 

01.07.2004. 

• brodovi od 10.000 - 50.000 BT (osim putničkih i tankera), ne kasnije od 

01.07.2005. 

• brodovi od 3.000 - 10.000 BT (osim putničkih i tankera), ne kasnije od 

01.07.2006. 

• brodovi od 300 - 3.000 BT (osim putničkih i tankera), ne kasnije od 

01.07.2007 

• brodovi od 500 BT i više koji ne obavljaju međunarodna putovanja a 

konstruirani prije 01.07.2002. ne kasnije od 01.07.2008.  
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